SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
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CPV 45000000-7
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X\S& wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t budowlanych i maimavych przy budowie przyszkolnego placu
zabaw wedtug zal@n programu Rzdowego ,Radosna Szkota” wabrowce WIKkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obamujaca podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwymagania ogolne, wspdine dla robot
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi gdaszczegolnych asortymentow
robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Dziennik budowy

— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony p@ganwestora, stanowty urzdowy
dokument przebiegu robét budowlanych, zgty do notowania zdaraei okoliczngci
zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbiorow robét,
przekazywania poleée i innej korespondencji techniczne] paoizy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawgi projektantem.

1.4.2. Inzynier/Kierownik projektu

— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezprzez Zamawiagego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowzigitha za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem. Dla zadanie prowadzonych wedlug zasad FIDIC
Inzynier/Kierownik projektu nazywanyeghzie Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

1.4.3. Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.4. Konstrukcja nawierzchni

— uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichgzehia.

1.4.5. Koryto

— element uformowany w korpusie drogowym w celuzefda w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.6. Kshzka obmiarow

- akceptowany przez mgniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystrionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w Kksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.7. Materialy

— wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.8. Nawierzchnia



— warstwa lub zespot warstw ghecych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana béegdnio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdaca s¢ miedzy warstw $cieralm a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stizca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sklada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona skfadasie z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniesdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawierdé warstwe mrozo-ochrong, odsiczapca lub odcinajca.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu unieffiwienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodn&

— zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesti przedziat tolerancji
nie zostat okrdony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanego
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.10. Podide nawierzchni

— grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.11. Polecenie liyniera/Kierownika projektu

— wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera/Kierownika projektu, w formie
pisemnej, dotycxe sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.12. Projektant

— uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa

— czx$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokaligaacharakterysty& i wymiary
obiektu kzdacego przedmiotem robot.

1.4.14 Slepy kosztorys

— wykaz robo6t z podaniem ich #id (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.15. Teren budowy

— teren udosgpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twatze cz$¢ terenu budowy.

1.4.16. Zadanie budowlane

— Czx$¢ przedsgwziccia budowlanego, stanoyga odebna calg¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji technicznaytkowych. Zadanie
moze polegd na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizagy/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich
czynndgci na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodthoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych przekawykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaie@i prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperdéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowedwa komplety ST. Na



Wykonawcy spoczywa odpowiedziakto za ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawieré opis techniczny rysunki.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkow&uwienty przekazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okilene w
chatby jednym z nich & obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw

obowigzuje ich kolejnéc:

* Umowa ( porozumienie kontraktowe )

» Szczegobtowe Specyfikacje Techniczne

» Dokumentacja Projektowa

» Dokumentacja kosztowa ( przedmiary robot dla ao&ntacji projektowej )

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadd@minzyniera/Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzj o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. Wzypadku
rozbieznoéci, wymiary podane na $nie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykmn roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z dokumentacprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdn uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalneasodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muswykazywa& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Wszystkie materialy i spgkz wymienione w Szczegotowych Specyfikacjach Techmych, w
Dokumentacji Projektowej lub przedmiarach robdt mpgzost@ zasgpione na etapie
poskpowania przetargowego réwnowymi innych typéw lub producentéw.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg
lub ST i wpltynie to na niezadowadap jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdégenw
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablicy
informacyjnej, ktorej tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega agimej zaptacie i przyjmuje sk, ze
jest wiaczony w cer kontraktow a.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowéa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowyykaiczania robot
Wykonawca hdzie:

utrzymywa& teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej, podejmowa wszelkie
uzasadnione kroki mge na celu stosowanieggilo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci



dla os6b lub dobr publicznych i innych, a wynid@jch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

* lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévegd

dojazdowych,

« srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

* zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyt lub substancjami

toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

» mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca hkdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca duzie
utrzymywa&, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapya sprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojlzdMateriaty tatwopalne dala
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed dggém
0s0b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwatya sszkodliwe dla otoczenia, niegdts dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaiczeniu robot ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyntazgodt na wycie tych materiatbw od wéaiwych organow
administracji pastwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wddzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robdét, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadénzyniera/Kierownika projektu i
wiladze lokalne o zamiarze rozpecm| robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi zyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane witadze orazdkie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadad za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtata powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.



Poniewa teren budowy przylega do teren6w z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom. Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco
informowany o wszystkich umowach zawartych peay Wykonawg a wigcicielami
nieruchomeci i dotyczicych korzystania z wtasio i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o
ile nie kxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waadnkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicaenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdbw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcagdhie przestrzega przepisow dotycxych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokmw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamtwa publicznego. Uznajec¢size wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie | &
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materialty i wdzenia
uzywane do robdt od daty rozpeciza do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot
przez Inwestora.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdazany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkedre g w jakikolwiek sposéb
Zwiazane z wykonywanymi robotami gthzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgitg, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwazanych

z wykonywaniem robét i w sposObagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu

o swoich dziataniach, przedstawi@jkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obeizenia i wydatki wynikie z lub zwazane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcawyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spg@dji dostarczonej przez Inwestora.
1.5.13. Rownowanosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadéaenkretne normy i przepisy, ktére
spetnid maj materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdab
obowiazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepisow. W przypadku gdy powotane nornpyzepisy g paistwowe lub odnosg
sie do konkretnego kraju lub regionu, mpolgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy



zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzpriaz Inwestora.

Réznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamigami musz by¢
doktadnie opisane przez Wykonawqrzedi@zone Inwestorowi do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknaeterenie budowydda uwazane za
wilasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobow#dany jest powiadonilnwestora i pogpowa
zgodnie z jego poleceniami.z#d w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, Inwestor po uzgodnieniu z Wykecwrustali wydtzenie
czasu wykonania robot i/lub wysa¥okwoty, o ktdp nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.

2. MATERIALY

Do realizacji zadania nina stosowé& materiaty dopuszczone do powszechnego stosowania
posiadajce atest lub certyfikat.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST. Liczba i wydajdo sprztu powinny gwarantow@a
przeprowadzenie robot zgodnie z zasadamisbingmi w dokumentacji projektowej. Spitz
bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma bByutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroryrodowiska i
przepisami dotycymi jego uytkowania. Wykonawca dalzie konserwowa sprzt jak
rowniez naprawi& lub wymienia& sprzt niesprawny.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiélodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatdbw. Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhigrowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami ok&donymi w dokumentacji projektowej. Przy ruchu naoglch publicznych
pojazdy leda spetnid wymagania dotyere przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw nd o innych parametrow technicznycKrodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw nie magy¢ uzyte.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétictazgodnéé z dokumentagj
projektowa, wymaganiami ST. Wykonawca jest odpowiedzialny stasowane metody
wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny daktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokgi wszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiaramiz¢dnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej. Bly popetnione przez Wykonawev wytyczeniu

i wyznaczaniu rob6t zostanusungte przez Wykonawgena witasny koszt, z watkiem, kiedy
dany bhd okae sk skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inwestora.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiebhmgci za ich dokladn&. Decyzje
Inwestora dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot kzda oparte na
wymaganiach okionych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe ST, a take

w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decynjwéstor uwzgldni wyniki bada
materiatdbw i robdt, rozrzuty normalnie wygptijace przy produkcji i przy badaniach



materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzan kwestk.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Certyfikaty i deklaracje

Inwestor mae dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

» certyfikat na znak bezpieardwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

» deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngci z: o Polsk Norma lub aprobat techniczi, w
przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono Rigjs Normy, jezeli nie s objete
certyfikachp, ktore spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumeniyws/magane przez ST, k@a partia
dostarczona do robékdizie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baglavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada
dostarczone przez Wykonagvimwestorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.2. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovagazujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kadnca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy wedraiku budowy bkda
dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zetone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgent
beda oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i
przedstawiciela inwestora.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

* dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

* dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

* terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

* przebieg robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,

* uwagi i polecenia Inwestora,

* daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

» zgtoszenia i daty odbioréw robdt zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

* zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis&v dokumentacji
projektowej,

» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie
wykonywania robaét,

 dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

* inne istotne informacje o przebiegu robot.



(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych robdéprowadza giw sposob aigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) -

(2) nastpujace dokumenty:

* pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

* protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

* protokoty odbioru robat,

* protokoty z narad i ustaie

 korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawved
zabezpieczonym. Zagiuie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujeoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do aglgl nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokantacy
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Cibmirobot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora oresik obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmi@em. Wyniki obmiaru &da wpisane
do kshzki obmiaréw. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych
w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwaliiVykonawcy od oboweku
ukonczenia wszystkich robo6t. 8lne dane zostan poprawione wg obowzujacych
przepisow.

Obmiar gotowych roboét dulzie przeprowadzony z ¢ztascia dostosowasm do warunkéw
ptatnaci okreslonych w umowie.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Jeli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w
m3 jako dlugé¢ pomnaona przezsredni przekroj. lléci, ktore mag by¢ obmierzone
wagowo, leda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot zwsta
dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych
to Wykonawca bdzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia
pomiarowe kda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikapcych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlagggch
zakryciu przeprowadza siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazo
nieodzowne obliczeniac¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub aitpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molyc¢
dotaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiardw.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

« odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

* odbiorowi czsciowemu,

» odbiorowi ostatecznemu,

* odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urlmwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggnpos¢pu robot. Odbioru robot
dokonuje przedstawiciel Inwestora. Gotd@odanej czsci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczespgmiadomieniem Inwestora.
Odbiér kedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie Inwestora.

Jaka¢ i ilo$¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawieimentow
zawierajcych komplet dokumentéw i w oparciu o przeprowadzpamiary, w konfrontacji z
dokumentagj projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiobot
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowé do odbioru
ostatecznego ddlzie stwierdzona przez Wykonagvovpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem naipiie o tym fakcie Inwestora. Odbidr ostateczny robot
nastpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego zasxenia robét i przycia dokumentow, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdoda komisja wyznaczona przez
Zamawiajcego w obecrii Inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcyni{sja
odbieragca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapoina gealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaamyznaczonych
robét poprawkowych w robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czykooi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robot w poszczegélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy projektowa i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwa, komisja dokona patren, oceniagc pomniejszoa wartaé¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymag@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:



» dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

e szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowedakumentdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

* recepty i ustalenia technologiczne,

* dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlagodne z ST

* deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,
 opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z

 geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag lzda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujegitych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidtra@wiazanych z usurciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisytalw okresie gwarancyjnym.

Odbi6ér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanama jednostk
obmiarowy ustalor dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszsmyych wycenionych
ryczaltowo podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvav danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ajtceva pozycji kosztorysowejelzie
uwzgkdniat wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projek&w

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

* robocizre bezpdredna wraz z towarzysgcymi kosztami,

» wartaé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosjaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

e wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,

* koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

* podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D.00.00.00

Koszt dostosowaniagtdo wymaga warunkow umowy i wymaga

ogolnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje wszystkieunki okrélone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi
zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa#01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

Uwaga:

Ze wzglkdu na trwajace prace nad ujednoliceniem i dostosowaniem polskic

norm i przepiséw do wymogow Unii Europejskiej, dlaprzywotanych w tresci
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niniejszych Specyfikacji Technicznych nalgy zastosowa ich aktualne na
dzien prowadzenia rob6t odpowiedniki.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.01.01
CPV 45111200-0
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB
DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckni (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwkanych ze zdgiem warstwy humusu przy budowie
przyszkolnego placu zabaw wedlug zao programu Rzdowego ,Radosna Szkota” w
Dabrowce WIkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogodlna specyfikacja techniczna (ST) jest stosowgaleo dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych ze
zdjeciem warstwy humusu gr. 15 cm, wykonywanych w rameabot przygotowawczych
wraz z wywozem na odlegidédo 10 km.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.00.00,@0ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwazanych ze zdciem warstwy darniny nadajej se do powtérnego
uzycia, naley stosowa: — topaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnaj@kt
4

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegiéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.00MMNymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod budowplacow i do§¢ w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopow i mych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
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Warstwa humusu powinna byzdjgta z przeznaczeniem do gmdejszego @ycia przy
zaktadaniu trawnikow.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinné Wwykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inwestora.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhaw
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzgbnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna
grubag¢ warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdngeechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catlego pasa robot ziemnych.

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gtbokdsci jego zalegania), powinna by
zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, Sib Istanem wygpowania. Stan
faktyczny lgdzie stanowit podstagv do rozliczenia czynrdgi zwigzanych ze zdgiem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpamnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghrlub
innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiasungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.0QM@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) i/lub m3 (metr $zenny) zdgtej warstwy
humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.0Q0/¢@magania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatdei podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 /1 m3 wykonania rob6t obejmuje:

— zdjgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiez na odktad,

10. przepisy zwjzane

Nie wysgpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.01.02
CPV 45111200-0
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robo6t ziemnych przy budowie yszkolnego placu zabaw wedtug
zatazen programu Rzdowego ,Radosna Szkota” wabrowce WIkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaiohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ziemnych w
czasie budowy dé§ oraz placéw i obejmuij

- wykonanie wykopow w gruntach nie skalistych,

- budowe zasypow wykopow,

- odwodnienia wykopow

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna

- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturgtnéub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczdoi i odwodnienia.

1.4.2. Wysokd¢ nasypu lub gkbokosé¢ wykopu

- rOznica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi hasypuaykopu.
1.4.3. Nazewnictwo

- nasyp niski - ktérego wysokéjest mniejsza @il m.

- wykop ptytki - ktérego gibokas¢ jest mniejsza @il m.

- grunt nie skalisty - kaly grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
- odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (ehignia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy

- wska&nik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
BN-77/8931-12 , (Mg/m3),

- wskanik rdznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw
niespoistych.

1.4.4. Pozostale okrdenia podstawowe

sa zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppodanymi w
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,

podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzt do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza& mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (n&izia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwrispycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarody skrzyniowe, tanocigi itp.),

- sprz;tu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddepto
transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnasci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudnzdu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad waldao zatwierdzone nie nime by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢wzone
odlegtaici nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inwestora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagagbdlne” pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od psijektowanej nie powinny Iy
wigksze nk + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie
moze przekracza+ 1 cm i -3 cm. Szeroké gornej powierzchni korpusu nie ger&nic sie
od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm,

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétrmych

6.2.1. Sprawdzenie jaka wykonania robot

Czynnaci wchodzace w zakres sprawdzenia jakowykonania robét ok&ono w punkcie 6
ST

Pomiar niwelatorem gzinych w punktach charakterystycznych.

Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy
lecz nie rzadziej aiw trzech punktach na

100 m2 warstwy

Szerokaé¢ wykopu nie mae r@nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
Rzedne powierzchni wykopdw nie megozni¢ sic od rzdnych projektowanych o wiej niz
-3cm lub +1 cm.

Spadek podiiny dna wykopu sprawdzony przez pomiar niwelatoremedmych
wysokaciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ednych projektowanych,
wigkszych n -3 cm lub +1 cm.

6.4. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetni@e wymagéa podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. Ji materiaty nie spetniace wymaga zostal wbudowane
lub zastosowane, to na polecenie Inwestora Wykoaawgnieni je na wiciwe, na wiasny
koszt.
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Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny bg ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagagd@ne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarayjest m3 (metr szeienny) wykonanych robot ziemnych .

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST ,Wymaayagiblne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z dokumensaprojektowa, ST , jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Zakres czynngci objetych cen jednostkovg podano w ST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oiemia. Symbole. Podziat i opis

gruntow

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.01.03
CPV 45233250-6
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X\S& wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie przy budowie przysekgd placu zabaw wedtug zaén
programu Rzdowego ,Radosna Szkofa” wabréwce WIkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stailemego mechanicznie o grébo
zgodnej z dokumentagcprojektows w danej lokalizacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegnechanicznie

- jedna lub wécej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasna nawierzchni.
1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe

Sa zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defimn)i podanymi
w ST

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
~WVymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w ST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow: Podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia. Pole dobrego uziarnienia kruszyw
przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej 1-2 kruszywo
na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg 1-3 kruszywo
na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe) Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢
ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej
granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze
przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamangtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku pokruszenisowoa skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziatemru wickszych od 8 mm. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST Wymagania
0golne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycice sprztu podano w Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycice transportu podano w ST Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w Wymagagddne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w Wymagania
ogolne” pkt 5.2.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w . Wymagania
0golne” pkt 5.3.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczre rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w ST  Wymagania
ogolne” pkt 5.4.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdawymaganiom okrdonym w  Wymagania
0golne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w  Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénaadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami Wymagania ogoélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow kontrolnych w czasie robét podano w
Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w Wymagania ogélkebpt.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowdpno . Wymagania
ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w Wymagariéned pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranepipalowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t Wymagania ogolne 8okt

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
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Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie epéc

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztazenie mieszanki,

— zag:szczenie roztgonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w ST Wymagania ogolne” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.02.02
CPV 45233253-7
BETONOWE OBRZE ZA CHODNIKOWE |
PALISADY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Salwymagania

dotyczce wykonania i odbioru robét zgaanych z ustawieniem betonowego

obrzeza chodnikowego wokot placow na terenie przyszkolngny budowie placu zabaw
wedtug zatagen programu Rzdowego ,Radosna Szkota” wabrowce WIKp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
ustawieniem betonowego ob#zechodnikowego.

1.4. Okredlenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe

- prefabrykowane belki betonowe rozgranigeaj jednostronnie lub dwustronnieagi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokag;ji.

Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymags

— obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,

— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzgy:

— obrzee niskie - On,

— obrzee wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli s¢ na:

—gatunek 1 - G1,

- gatunek 2 - G2.

Dla potrzeb realizacji niniejszego zadania pgiyjzastosowanie oznaczenia betonowego
obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2Gxcih gat. 1: On - 1/6/20/75 BN-
80/6775-03/04 [9].
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2.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow. Balektada z zastosowaniem podktadek i
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniejbgét 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugéc
minimum 5 cm w¢ksza nik szeroké¢ obrzea.

Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlavymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprt do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpizoomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnaj@kt
4,

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymatéci projektowanej. Obrza
powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D.000QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalery wykonywa& zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiadé&wymiarom tawy w planie z uwzgdinieniem w szerolki@i dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podlaze pod ustawienie obrza czy palisady mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (fawa) zewiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zggczeniu.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z
polewaniem wosl

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe i palisadnalezy ustawi& na wykonanym podia w miejscu

i ze Swiattem (odlegtécia goérnej powierzchni obrza od placu zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewtrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiem,
zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staie ubitym. Spoiny nie powinny
przekracza szerokéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskoav
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mgleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie

na peha glebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoOlplt’6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrobodnikowych i przedstadiwyniki tych
bada Inwestorowi do akceptacii.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzenystpujacych na powierzchniach i kradziach
elementu, zgodnie z wymaganiami. Pomiary déggogtebokasci uszkodzé nalezy wykona
za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladog@ do 1 mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nglprzeprowads z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lulney. Sprawdzenie dtéw prostych w
narazach elementow wykonuje esiprzez przytaenie lgtownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z dokladéwia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejméwaszystkie wiaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyimoiych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t naky sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsygk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podia z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiyaze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob#aechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore mae wynost =+ 2 cm na kade 100 m dtugci obrzeza,

- niwelety gérnej ptaszczyzny obeze, ktdre mae wynosé 1 cm na kade 100 m diugei
obrzea,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktposvinno wykazywé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelicbokasé.

Dla potrzeb niniejszego zadania rigi@rzyja¢ proporcjonalne tolerancje

doktadndci wykonania obrzea

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.0QM@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.0Q0/¢@magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengapyrojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru inwestorkiego,zgé wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikaych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrdei podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olirzehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozZcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Geotechnika - Roboty ziemne -Wymagagi@re

PN-EN 206-1:2003 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiaru cech geometrycznych
PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywa radth@ do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechneggdkw. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorententy nawierzchni

drdg, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. W4pé wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betorententy nawierzchni

drdg, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krasmiki i obrzeza chodnikowe
BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.02.04
CPV 45233250-6
NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowegypbudowie
przyszkolnego placu zabaw wedlug zZao programu Rzdowego ,Radosna Szkofa” w
Dabrowce Wikp.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakauohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej placu zabawg wytycznych dokumentacji
projektowej oraz Redowego programu ,Radosna Szkota”.

1.4 Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygeze rob6t podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogo6lne1pk.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchni poliuretanowych

Wszelkie materiaty iyte do produkcji nawierzchni oraz same nawierzchposiadag
wymagane atesty PZH i ITB. Nawierzclmtrzymuje st jednowarstwowo, przez utenie na
odpowiednio przygotowanym pocho warstwy granulatu EPDM zespolonego lepiszczem
poliuretanowym. Warstwodpowiadajca za bezpieczny upadek jest warstwa granulatu ktorej
grubag¢ ma zabezpieczaprzed upadkiem z wysoka maksymalnej 1,50 m, np. ELTAN
Play gr. 45mm.

Kolorystyka nawierzchni:

» nawierzchnia w strefach ochronnychagdzex — kolor

pomaraczowy — paleta barw PANTONE: 152 C; RAL: 2011

Tieforange

* nawierzchnigciezki w obregbie placu zabaw — kolor niebieski —

paleta barw PANTONE: 540 C; RAL: 5003 Saphirblau

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyaze sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne”. Mohtadbywa
si¢ poprzez nakfadanie nawierzchni za poma@pecjalistycznych usglzer lub recznie.
Wykonywanie nawierzchni poliuretanowych wymagaelyo déwiadczenia i obwarowane
jest scistym rygorem technologicznym, dlategoz toroducent autoryzuje tylko tych
wykonawcéw, ktérzy spetniajodpowiednie warunki oraz wykazugie nalezyta starannécia

i przestrzeganiem rygoréw jas@owych.

Nalezy uzywat najlepszych urmlzen do instalacji nawierzchni poliuretanowych. Daje to
gwarancg profesjonalnego monita i pewnd¢, ze efekt finalny w 100% oddaje zaknia
technologii producenta nawierzchni.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST 00.00.00 ,Wymagania a&j@it 4.
4.2. Transport granulatu

Granulat mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh
je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, igadym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze stanowi przepuszczalna podbudowa z kruszyw itwardsiczapcych.

Konstrukcja podtoa:

 warstwa wyréwnawcza — kliniec (5 - 20 mm) 5,0 cm

* kruszywo tamane (32- 64 mm) 15,0 cm

» warstwa odgczapca — piasek 10,0 cm

5.3. Przygotowanie podiea

» Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwiertgz przez jej producenta.

* Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.

» Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretangwelstawiona dla wykonawcy na
realizowan

5.4. Utrzymanie nawierzchni syntetycznej

Komponenty aywane do wykonywania nawierzchni EPDM poza wys@htastycznécia
odznaczaj sie rowniez bardzo wysok odporndcia na zuycie. Oznacza ta;e nawet po kilku
latach intensywnej eksploatacji nawierzchnia zaaljewswoje najlepsze cechy.
elastyczné¢ czyni ja réwniez odporra na celowe zniszczenie (wandalizm), etziczemu
mozna p stosowa w obiektach ogdélnodogbnych i niestrzeonych. Wszystkie wymienione
wiasndci powodug, ze nawierzchnie z rodziny poliuretanowych nie wymagaaktycznie
zadnych (poza normalnym zachowaniem czy@)aabiegow konserwacyjnych, g@ki czemu
koszty ich utrzymania as minimalne. Zaleca si czyszczenie wad z wyciem myjki
cisnieniowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne"

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST 00.00. ,\Agania ogoline™

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 ,Wgané ogdlne”.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inwestora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 dalty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w ST 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni poliuretanowe] ioiogg:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— 0znakowanie robot,

— przygotowanie odpowiednich warstw podbudowy vezabsci od przepuszczalgoi

- dostarczenie materiatow,

— mieszanie komponentéw, ukladanie maty, natrysk
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— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. Normy i dokumenty zwpzane

- Atesty PZH

- Instrukcje producentéw

— Norma PN/EN 1177 — nawierzchnie placéw zabaw &mojpce upadki
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.03.01
CPV 45112710-5
URZADZANIE TERENOW ZIELENI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z zakzeniem i pie¢gnach zieleni przy budowie przyszkolnego
placu zabaw wedtug zaten programu Rzdowego ,Radosna Szkota” wabréwce WIkp.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaiohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z
zaktadaniem i piefgnach trawnikow na terenie ptaskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ziemia urodzajna

- ziemia posiadaga wiaciwosci zapewnigjce raglinom prawidtowy rozwo;.

Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 yWagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaastpujace
charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna by zdjgta przed rozpocziem robot budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysoksci,

- ziemia pozyskanaw innym miejscu i dostarczona na plac budowy - meze by
zagruzowana, przesoigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenacz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozktadu rinych
odpadkow rélinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwast@lewow),
przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pngch, w sposob i w warunkach
zapewnigjcych utrzymanie wymaganych cech i wahi&ow jakasci kompostu. Kompost
fekaliowo - torfowy - wyréb uzyskuje siprzez kompostowanie torfu z fekaliamidiekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo - torfowy powinien odpowiadavymaganiom BN-73/0522-01, a torf
uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011.

2.4. Materiat roslinny sadzeniowy

* trawniki - dan petna z rolki

2.5. Nasiona traw
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Nasiona traw najezciej wysepuja w postaci gotowych mieszanek z nasiorzng@h
gatunkéw. Gotowa mieszanka traw powinnadroegnaczony procentowy sktad gatunkowy,
klasz, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, ad& kietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny lbyw opakowaniu, z podanym skitadem chemicznym (za@rt
azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nglezabezpieczy przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykézasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do wpyagleby,

— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadangvnikow,

— kosiarki mechanicznej do piginacji trawnikow,

— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychassienicowej, koparki),

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnaj@kt
4,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D.000QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Trawniki

Wymagania dotycice wykonania trawnikow

Wymagania dotycge wykonania robét zwrkanych z trawnikamiasnastpujace:

— teren pod trawniki musi lByoczyszczony z gruzu i zanieczyszgze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien by obnizony w
stosunku do gazonéw lub krasmikdéw o ok. 5 cm - jest to miejsce na ziemrodzajma

- przy zaktadaniu trawnikOw na gruncie rodzimymviganik powinien znajdowasi¢ 2 do 3
cm nad terenem,

- teren powinien bywyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byozcielona réwm warstwy i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemmalezry watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatly lub zagrahi,

— siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpg) do potowy wrzénia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewasevslosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba
ST przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziggnabiami lub watlem kolczadk

— po wysiewie nasion ziemia powinnacbwatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pekisnia wody. Jeeli przykrycie nasion
nastpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych seoby gotowa lub wykonana wg skladu podanego w
ST.

Piekgnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikéw jest koszenie:
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— pierwsze koszenie powinno dyprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokdéé okoto 10
cm,

— nastpne koszenia powinnysibdbywa w takich odsgpach czasu, aby wys. trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysakd O do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdéw powirng wykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dleunkéw klimatycznych Polski
maozna przypé pierwsz potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikbw w caltym okresie pighacji powinny si odbywa& czsto i w
regularnych odsgpach czasu, przy czym ¢#0os¢ koszenia i wysoki ciecia, naley
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie naleusuwa recznie; srodki chwastobojcze o
selektywnym dziataniu natg stosowa z duza ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesy
od zataenia trawnika. Trawniki wymaganawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar
w ciagu roku. Mieszanki nawozOow nale przygotowywa tak, aby trawom zapewhi
sktadniki wymagane w poszczegodlnych porach roku:

— wiosmg, trawnik wymaga mieszanki z przevdaagotu,

— od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawienie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoOlplt’6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega peasvdzeniu:

— 0CzyszCzenia terenu z gruzu i zanieczyszcze

— okredlenia ilosci zanieczyszcae(w m3),

— pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatk,

— wymiany gleby jalowe] na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy roZcielonej
ziemi,

— ilosci rozrzuconego kompostu,

— prawidtowego uwatowania terenu,

— zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokuatacji projektowej,

— gestaéci zasiewu nasion,

- prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makgjtgsci trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

— obecnéci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.0QM@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest: — m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnik@waz z humusem
warstwg gr. 5 cm

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.0Q0/¢@magania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengaprojektows, ST i wymaganiami
Inwestora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

29



9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrdei podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, domiémi urodzajnej, raxielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

— zakfadanie trawnikow,

- piekgnacg trawnikoéw: podlewanie, koszenie, naxenie, odchwaszczanie w trakcie okresu
gwarancyjnego — 12 miesy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo - torfowy
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST 04.01
CPV 3653200-2
WYPOSAZENIE PLACOW ZABAW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z budow przyszkolnego placu zabaw wedtug Zato programu
Rzadowego ,,Radosna Szkota” wabrowce WIKp.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaiohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.

1.3 Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zganych z
instalowaniem i monteem uradzen sportowo-rekreacyjnych, tawek, koszéw fraieci i
furtek na placach zabaw.

Wykonawca zobowizany jest wykonawszystkie prace tak, aby po wykonaniu robot obiekt
stanowit funkcjonala catas¢. Dlatego te nalery zatazy¢ wykonanie wszystkich prac, ktore
okaza sie niezledne dla prawidtowej realizacji robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Aprobata techniczna krajowa — naleprzez to rozumie pozytywra ocere techniczi
przydatndci wyrobu budowlanego do zamierzonego stosowarraletniona od spetnienia
wymaga podstawowych prze obiekty budowlane, w ktérychatyjest stosowany.

Aprobata techniczna europejska — mgl@rzez to rozumie pozytywry ocere techniczi
przydatndci wyrobu budowlanego do zamierzonego stosowarraletniona od spetnienia
wymaga podstawowych przez obiekty budowlane, w ktorychidlyjest stosowany, wydan
zgodnie z wymaganiami prawa wspoélnotowego Unii [pejskiej. Krajowa deklaracja
zgodndci — naley przez to rozumieoswiadczenie producenta stwierdzag, na jego wiasn
odpowiedzialné¢, ze wyréb budowlany jest zgodny z Palskorma wyrobu albo aprobat
technicza. Kazdy wbudowany materiat, element, wdzenie musi posiada aktualm
deklaracg zgodndci oraz musi by oznakowany znakiem budowlanym. Wyroby budowlane
musz by¢ transportowane, sktadowane, wbudowywane zgodmiarankami okrélonymi w
odpowiednich dokumentach odniesienia jak aproletiiriiczne, Polskie Normy wyrobu oraz
wszelkimi dodatkowymi zaleceniami producentow.

1.5 Prace towarzysace i tymczasowe.

Wykonawca zobowizany kdzie do wykonania nagiujacych robdt zabezpieczaych i
tymczasowych:

- wykonanie odpowiedniego fundamentowania dlaadze), ktore zostam na nich
zamontowane;

- zakotwienie urzdzen bez maliwosci przestawiania uszlzenia;

- wykonanie niezédnych oznakowania stref niebezpiecznych;

- doprowadzenie i upogdkowanie terenu do stanu pierwotnego.

1.6 Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

1.7 Przepisy BHP.

Bezpieczéastwo i ochrog zdrowia pracownikow okigja przepisy ustawy Kodeks pracy i
akty wykonawcze do tej ustawy m.in.:
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- rozporadzenie Rady Ministrow z dnia 10.09.1996 r. w spewiykazu prac szczegOlnie
uciazliwych lub szkodliwych dla kobiet,

- rozporadzenie Rady Ministréw z dnia 01.12.1990 r. w speawikazu prac wzbronionych
miodocianym,

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid@.@5.1996 r. w sprawie
szczegoOtowych zasad szkolenia w dziedzinie bezgistwa i higieny pracy,

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@.@5.1996 r. w sprawie rodzajow
prac, ktére powinny kiyywykonywane przez co najmniej dwie osoby,

- rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dniad3.2000 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przycznych pracach transportowych,

- rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003w.sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

- rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003vrsprawie informacji dotycej
bezpieczastwa i ochrony zdrowia.

2 MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdélne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu placoéw aabobgtymi niniejsz ST, s

* Drewno

- pionowe elementy foe o przekroju min. 9x9 cm z iglastego drewna klegn, pokryte
lazurupca powtoka lakierows,

- impregnowane metadorazniowo-cisnienionwa w klasie 4srodkiem np. Adolit,

- elementy poziome (pomosty, trapy, schodki) z dar@wmodrzewia syberyjskiego, z
ryflowaniem 3 mm, malowane np. drewnolitem

- listwy tawek drewna iglastego gr. 4cm, trzykretipiokrytego lakiero — bejav kolorze teak,

* Plyta HDPE

- na dachy, barierki, ostony, siedziska

- barwiona w masie

- kolorystyka dosfpna w 12 kolorach z przewadkoloréw znamiennych dla programu
Rzadowego ,Radosna Szkota” ,tj. niebieski i ponmazowy

* Liny

- na konstrukcje linowe przeplotni, wigpomostow, weg, urzadzexr do wspinaczki

- lina polipropylenowa g 16 mm

- stalowy rdze

- zkaczki z aluminium i tworzywa wysoko udarowego

- kolorystyka dosgpna w 5 kolorach

* Stal

- okucia, stopy i inne elementy ze stali St3S

- pochwyty,slizgi, sprzyny, karuzele, kosze rémieci malowane farbami proszkowymi

- $lizgi wytozone blach nierdzewn gr. minimum 1,5 mm

- furtka z profili stalowych o przekroju kwadratomytj. 80 x 80 mm dla stupdw, 40 x 40 mm
dla ramy i 20 x 20 mm dla palisadowego wypetniemgany, malowane proszkiem
poliestrowym

- zabezpieczenie przed korozja poprzez ocynkowagngowe

- kolorystyka RAL w/g dokumentacji technicznej

« Zeliwo

- podstawa tawki i stupek kosza fraieci: odlewzeliwny malowany na kolor czarny

* Beton
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- C12/15, C16/20, C20/25 dobierany w/g zatepeoducenta montowanych ydzen.

» Dodatkowe elementy

- konstrukcje néne wyposaone w rowki montzowe dla innych elementéwdzonych;

- elementy skycane zabezpieczone kotpakami.

- elementy wykonane z materiatéw nagtgich s¢ do ponownego przetworzenia;

Uzyte materiaty powinny byydopuszczone do obrotu i stosowania w budownichgainie z
rozporadzeniem MSWIA z dnia 5 sierpnia 1998 r., a ich wy&oie na budowie powinno
by¢ zgodne z dokumentami dopuszezgmi do stosowania.

Zastosowanie przez Wykonagcmateriatdbw wariantowych, innych i przewiduje
Specyfikacja, wymaga akceptacji przez Zamayeego i Inspektora Nadzoru. W tym celu
nalezy powiadomé ww. na tydzié przed planowanym zastosowaniem materialu zamienneg

3 SPRZET.
Caly sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczomgzoWWykonawe, wiacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podmikami i wietleniem. Wykonawca powinien

postugiwa si¢ sprztem zapewniacym spetnienie wymogow jakoiowych, ilasciowych i
wymogow bezpieczsstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robdt dprnie mae
powodow& uszkodzé pozostatych, nie rozbieranych elementow. Wykonawjeat
zobowhzany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu nasrodowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

Zabrania sj uzytkowania uszkodzonych lub niesprawnych maszyzddren.

4 TRANSPORT.

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnaj@kt
4,

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z zawagtumows, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych robét. Rpheykonywa recznie i przy
uzyciu sprztu mechanicznego oraz typowych elektrogdez. W trakcie prowadzenia prac
montaowych sprzt nalezy zabezpieczy przed niepowotanym dagiem, aby nie dopgic¢
do wypadku.

Prace montsowe powinny wykon& we wiaciwy sposob osoby posiadag wymagane
kwalifikacje. Prac monteowych nie mana wykonywa bez szczegotowych instrukcji.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Jaka¢ swiadczé i wykonania musi odpowiadanormom i przepisom polskim wzginie
europejskim.

Po zak@czeniu prac monfmwych i zabezpieczeniu spta do zabawy, naky dokon&
przeghdu kontrolnego pod dtem bezpieczestwa oraz prawidtowiei dziatania i montau.
Przed rozpocxiem eksploatacji naky dokon& odpowiednich niezfinych czynnéci
naprawczych, j@i sprzt nie przeszedt pondinie przeghdu.

Zawsze nalgy przestrzeganastpujacych ogélnych wytycznych:

- sprawdzt powierzchng w strefie bezpieczestwa, a w razie potrzeby uzupeétpiasek zwir
lub wyréwna elementy gumowe

- sprawdzt, czy w wyniku aktow wandalizmu lub innych przyczyme powstaty
niebezpiecznedty lub otwory

- sprawdzt sruby i w razie potrzeby dokci¢. Poluzowandruby stanowq zagraenie i mog
spowodowad utrzymupce sk problemy z jakécia, szczegdlnie w konstrukcjach drewnianych
i ruchomych przyradach

- napezy¢ liny w mostach linowych po krotkim okresie docieiaa

- smarowa ruchome cgsci

- zapobiegawypadkom, wymieniagc zwyte elementy
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- bezzwtocznie wymiegi elementy, j&li sa one uszkodzone, aby mi@ewnd¢, ze sprzt
dziata prawidtowo i nie stanowi zagenia dla bezpiecistwa

- sprawdzt czy wszystkie otwory odptywowe sirazne

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.00.00M@nagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ilas¢ sztuk uradzen.

8 ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegajodbiorowi kaacowemu.

8.1 Odbidr koncowy.

Odbior kaacowy wszystkich zakreséw robot zostanie zgtoszamegp Wykonawe. Moze on
nastpi¢ jedynie po catkowitym zakmzeniu prac i przeprowadzeniu zadowgdggh prob
funkcjonowania.

Przy odbiorze kacowym naley sprawdz:

- zgodnd¢ wykonania ze Specyfikagjlstotnych Warunkéw Zamowienia i Specyfikacj
Techniczm Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych;

- protokoty z odbioréw i realizagjpostanowié dotyczca usunicia usterek;

8.2 Dokumenty powykonawcze i eksploatacyjne

Po wykonaniu prac Wykonawca przekanast¢pujace dokumenty

- plany, szkice, nomenklatui schematy, spoazizone zgodnie z rzeczy$eie wykonanymi
pracami,

- instrukcje obstugi urdzen lub, w przypadku ich braku, zalecenia dotge wytkowania,
konserwacji i naprawy uggzen,

- gwarancje dostawcow,

- deklaracje, certyfikaty, atesty, aprobaty

9 ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Roboty tymczasowe i towarzyg®e nie stanowy, w swietle specyfikacji technicznej,
oddzielnego elementu rozliczeniowego. Wszystkie zlwigne roboty tymczasowe i
towarzysace musza zostauwzgkdnione w ofercie wykonawcy.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1 Normy.

PN-EN 1176-1:2001/A2:2008Vyposaenie placow zabaw -- €& 1. Ogblne wymagania
bezpieczastwa i metody bada

PN-EN 1176-2:2001/A1:2005Wyposaenie placéow zabaw -- €& 2: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badahustawek

PN-EN 1176-3:2001/A1:2005Wyposaenie placow zabaw -- €& 3: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badezjezdzalni

PN-EN 1176-5:2001/A2:2005Wyposaenie placow zabaw -- €& 5: Dodatkowe
wymagania bezpiecastwa i metody badekaruzeli

PN-EN 1176-7:2000Wyposaenie placéw zabaw -- Wytyczne instalowania, spramdz,
konserwacji i eksploatacji

i inne zwhzane z urazdzaniem i wyposaniem placow zabaw.

10.2 Ustawy.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zam@wigblicznych.

Ustaw z dnia 26 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowtdn.

10.3 Rozporadzenia.
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Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodrici wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania zclakiem
budowlanym.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 zoliernika 2004 r. — w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskicimgstek organizacyjnych upowr@onych
do ich wydawania.

Rozporadzenie Ministra infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. — w sprawie systemow
zgodndci wymaga, jakie powinny spehdi notyfikowane jednostki uczestnige w ocenie
zgodndci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanychlazmaniem CE.
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